Uchwata nr 475/XLIX/2020
Senatu Politechniki Warszawskiej
z dnia 15 kwietnia 2020 r.

zmieniajaca uchwate nr 370/XLIX/2019 Senatu PW w sprawie warunkow i trybu rekrutacji
na studia pierwszego i drugiego stopnia, profili ksztalcenia oraz form tych studiow
na poszczegolnych kierunkach, prowadzonych w roku akademickim 2020/2021

Na podstawie art. 69, art. 70 ust. 1-4, art. 72 ust. 1 i art. 323 ust. | pkt 6 ustawy z dnia

20 lipca 2018 r. — Prawo szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2020 r. poz. 85), uchwala
sig, co nastgpuje:

§1

W uchwale nr 370/XLIX/2019 z dnia 26 czerwca 2019 r. w sprawie warunkow i trybu
rekrutacji na studia pierwszego i drugiego stopnia, profili ksztalcenia oraz form tych studiow
na poszczegolnych kierunkach, prowadzonych w roku akademickim 2020/2021 wprowadza
si¢ nastgpujace zmiany:

I) zatacznik nr 1 otrzymuje brzmienie:
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w~Zalacznik nr | do uchwaly nr 370/XLIX/2019 Senatu PW
z dnia 26 czerwca 2019 r.

Wykaz kierunkow, poziomow i profili ksztalcenia oraz form studiow, na ktére beda
prowadzone przyjgcia w Politechnice Warszawskiej w roku akademickim 2020/2021

Kierunek studiow ki o
Studia niestacjoname
C . Profil stacjonarne
Wydzial/Kolegium ol
. y . 3 1 ;
Program angloje=ye=ny Jednolite I stopnia | Il stopnia stopud Il stopnia
W. Administracji . .
: Administracja A TAK TAK TAK TAK
i Nauk Spolecznych
) Architektura TAK* | TAK** TAK NIE NIE
W. Architektury A
Architecture NIE TAK TAK NIE NIE
Budownictwo A TAK TAK TAK TAK
W. Budownictwa, Inzynieria srodowiska A TAK NIE TAK NIE
Mechaniki
i i Mechanika i budowa
LRRrGeHEl A TAK TAK | TAK TAK
(w Plocku) Maszyn
Technologia chemiczna A TAK TAK TAK TAK
Biotechnologia TAK TAK NIE NIE
A
Biotechnology NIE TAK NIE NIE
W. Chemiczny - -
Technologia chemiczna A TAK TAK NIE NIE
Technologia chemiczna P TAK NIE NIE NIE
Automatyka i robotyka A TAK TAK NIE NIE
Cyberbezpieczenstwo A TAK NIE NIE NIE
Elektronika A TAK TAK NIE NIE
Elektronika
. & 3 A NIE NIE TAK NIE
i telekomunikacja
W. Elektroniki
: ; Informatyka TAK TAK NIE TAK
i Technik A
Informacyjnych Computer Science TAK TAK NIE NIE
Inzynieria biomedyczna A TAK TAK NIE NIE
Telekomunikacja TAK TAK NIE NIE
A
Telecommunications TAK TAK NIE NIE
Inzynieria Internetu : ;
rzeczy A TAK NIE NIE NIE
Automatyka i robotyka — R )
A TAK TAK NIE NIE
stosowana
W. Elektryczny
Elektrotechnika A TAK TAK TAK TAK
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Electrical Engineering TAK TAK NIE NIE
Elektromobilnosé¢ A TAK NIE NIE NIE
Informatyka stosowana A TAK TAK TAK TAK
Fizyka techniczna A TAK TAK NIE NIE
7 W. Fizyki Fotonika TAK NIE NIE NIE
A
Photanics NIE TAK NIE NIE
Geodezja i kartografia TAK TAK TAK TAK
A
W. Geodezji Geodesy and Carography NIE TAK NIE NIE
g. | iKartografii Gospodarka przestrzenna A TAK TAK TAK TAK
Geoinformatyka P TAK NIE NIE NIE
W Ingynien [nzynieria chemiczna
Chemicznej - A TAK TAK NIE NIE
9 . 2 1 procesowa
i Procesowej
Budownictwo TAK TAK TAK TAK
A
Civil Engineering TAK TAK NIE NIE
10. | W. Inz. Ladowej - -
Budowa i eksploatacja
infrastruktury transportu A NIE TAK NIE NIE
SZynowego
W. Inzynierii Inzynieria materialowa TAK TAK NIE NIE
1. - T T A
N[a[ena[gwcj / .mfrrm s Science ang NIE TAK NIE NIE
Engineering
Automatyzacja
i robotyzacja procesow A TAK TAK NIE NIE
produkcyjnych
Mechanika i budowa
A TAK TAK NIE TAK
12. maszyn
W. Inzynierii Produkcji -
Papiernictwo i poligrafia A TAK TAK NIE NIE
Zarzadzanie i inzynieria TAK TAK NIE TAK
produkeji
r\
Management and Production ,
Engirieeiing NIE TAK NIE NIE
Biogospodarka A TAK TAK NIE NIE
W. Instalacji
Budowlanych Inzynieria srodowiska TAK TAK TAK TAK
it A
13. Hydl’ﬂ lec}m l',l\ ! . Environmental engineering TAK TAK NIE NIE
i Inzynierii Srodowiska
Ochrona srodowiska A TAK TAK NIE NIE
Matematyka A TAK TAK NIE NIE
W. Matematyki i Nauk
14. ‘ Matematyka i analiza
Informacyjnych Y A TAK NIE NIE NIE
danych

Strona 3 z 25




Informatyka i systemy

TAK I'AK NIE NIE
informacyjne
A
Computer Science and A
Information Systems TAK TAK NIE NIE
Inzynieria i analiza TAK NIE NIE NIE
danych A
Data science NIE TAK NIE NIE
Energetyka TAK TAK NIE NIE
A
Power engineering TAK TAK NIE NIE
Energetyka Nowej
g ty J NIE NIE NIE NIE
Generacji
A
New Generation Power
Engineering and Encrgy NIE TAK NIE NIE
Markets
15. |w ;
- Mechaniczny Lotnictwo i TAK TAK NIE NIE
Energetyki i Lotnictwa
Kosmonautyka A
Aerospace Engineering TAK TAK NIE NIE
Mechanika i - S
i 4 A I'AK I'AK TAK TAK
Projektowanie Maszyn
Robotyka i Automatyka A TAK TAK NIE NIE
Automatyka, robotyka
i informatyka A TAK TAK TAK TAK
przemystowa
16. iki T P - :
W. Mechatroniki Inzynieria biomedyczna A FAK FAK NIE NIE
Mechatronika TAK TAK NIE NIE
A
Mechatronics TAK TAK NIE NIE
Mechanika pojazdow TAK TAK IAK TAK
i maszyn roboczych §
Mechanics of Vehicles and .
Construction Mmachinery NIE TAK NIE NIE
Mechatronika pojazdow TAK TAK TAK TAK
; i maszyn roboczych
W. Samochodow A
i Maszyn Roboczych Mechatronics of Vhicles and ) .
7. Construction Machinery TAK NIE NIE NIE
Inzynieria pojazdow TAK TAK NIE NIE
elektrycznych i
hybrydowych A
Electric and Hybrid Vehicles
Engineering TAK NIE NIE NIE
Transport TAK TAK TAK I'AK
A
18. | W. Transportu Transport NIE TAK NIE NIE
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Budowa i eksploatacja

infrastruktury transportu A NIE TAK NIE NIE
szynowego
Inzynieria zarzadzania A TAK TAK TAK TAK
Zarzadzanie
W. Zarzadzania bezpieczenstwem A TAK TAK TAK TAK
9. infrastruktury krytycznej
Zarzadzanie A TAK TAK TAK TAK
Kolegium Nauk
20. | Ekonomicznych Ekonomia p TAK TAK TAK TAK

i Spolecznych

A — profil ogélnoakademicki
P — profil praktyczny

*- przewidziane do uruchomienia
**. studia [ stopnia w jezyku polskim przewidziane do uruchomienia tylko
w przypadku nieuruchomienia studiow jednolitych

2) w zalgczniku nr 2:

a) w par.2 ,Przyjecia na studia na kierunku Architektura™ ust. 3 pkt 3) otrzymuje
brzmienie: ,,75 kandydatow, ktoérzy uzyskali najwigksza liczbe punktow zostanie
zaproszonych na indywidualne rozmowy kwalifikacyjne w dniach 22-26 czerwca
2020 r. ; wyniki rozmowy kwalifikacyjnej bgda oceniane w skali 40 punktowej;”

b) Tabela 2.1 otrzymuje brzmienie:

.»Tabela 2.1. Wspolczynniki wagowe W dotyczace ocen z przedmiotow maturalnych
stosowane przy obliczaniu liczby punktow kwalifikacyjnych w rekrutacji na studia
na wszystkich kierunkach poza kierunkiem Architektura, prowadzonych przez
wydzialy Politechniki Warszawskiej w Warszawie. Dotyczg takze studiow
prowadzonych, na odpowiednich kierunkach, w jezyku angielskim.
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Przedmioty |

Przedmiot do wyboru

o
= - o] g
L.p. E |l | |2l | & |22|l2|s|S
2 2 = = eh o 8= =) = =
< 2 D = 2 =n] =] ﬁ ~ 8 “;j‘
=l |8 | &2 |8 |28l2|&]|"
Kierunki | O = @ O |=2x| & 2
= e ]
Kierunki inzynierskie
O i 1| v fosoms|os| - | - | - | - [o2s
i robotyka
% |auomatyks Ul fosors|os | - | - | - | - |o2s
i robotyka stosowana
3. Automatyzacja
| robotyzacja U1 |osforsfos | - | - | - | - |ox2s
proceséw
produkcyjnych
4. Automatyka,
robotyka bl josors|os | - | - | - | - [ozs
i informatyka
przemyslowa
5. Cyberbezpieczenstwo 1 1 0,75 1 0,5 - - - - 0,25
6. Biogospodarka | I 1 0,5 1 - - - - 0,25
7. Biotechnologia 1 1 1 0.5 1 - - - - 0,25
8. Budownictwo I 1 0,751 0,75 | 0.5 0,5 - - - 0,25
9. Elektronika 1 1 0,75 1 0,75 | 0,5 - - - - 0,25
10. | Elektromobilnosé 1 I 0,751 0,75 | 0,5 - - - - 0,25
11. | Elektrotechnika | ] 05 10,75 ] 0,5 - - - - 0,25
12. | Energetyka 1 | 0751 0,75 | 0,5 - - - - 0,25
13. | Fizyka techniczna 1 ] 05 | 0751| 0,5 5 - . - 0,25
14. Fotonika 1 1 0,5 [0, 75| 0,5 - - - - 0,25
15. | Geodezja i kartografia | 1 1 05 (075 05 | 075 | - - - 10,25
16. | Geoinformatyka 1 1 0.5 1 0,5 [ 0,75 - - - 0,25
Lk [/espedaria | 1075 ]075] 075 1 1 - - | oas
przestrzenna
[8. | Informatyka 1 1 0,75 1 0,5 - - - - 0,25
19. | Informatyka
i systemy 1 1 0,75 I 0,5 - - - - 0,25
informacyjne
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20. | Informatyka i | 0.75 1 0.5 ) ) ) 0.25
stosowana

21. Inzynieri
i M I 1 |o7s|o7s|o75| - - | - |fo2s
biomedyczna

= e —

22. ¥nzymena chemiczna I | I 0.5 | i i i 0.25
i procesowa

23. | Inzynieria i analiza = - -

1,251 075 0,5 10,75 ] 0,5 0,5 - - 0,25

danych

24. [ Inzynieria Internetu - _
zeszy 1 1 0,75 | 0,5 - - - 0,25

<3 || IEyEo 1 ! 1 {os |os | - o | = |05
materialowa

26. | Inzynieria pojazdow
elektrycznych | 1 05 10751 05 0,25
i hybrydowych

27, Inzynieria srodowiska | 1 1 0,75 | 0,75 | 0,75 - - 0,25

28. | Inzynieria L1 fos | 1|05 05 N E
zarzadzania : ' : ’

29 | Lotnictwo L1 |o7s]ors| o5 | - |- oas
i kosmonautyka

30. | Mechanika i budowa ,
maszyn 1 1 05 (0,75 05 - - - 0,25

31. | Mechanika
i projektowanie 1 1 0,5 [ 075 0,5 - - - 0,25
maszyn

32. | Mechanika pojazdow 2 =
i maszyn roboczych . i D | W78 | M ) ) ) Hyed

33. | Mechatronika ] 1 0,5 1075 0,5 - - e 0,25

34, | Mechatronika
pojazdow i maszyn | 1 05 075 | 0,5 - - - 0,25
roboczych

35. | Ochrona srodowiska 1 1 1 1 1 I - - 0,25

46. | Rapleauetwo tlor 11 ] os | 03 075 | - | 025
i poligrafia ’ ’ ’ ’

7. -

3. | Robolyka U1 |os |ors|os | - | - o2s
i automatyka

38. | Technologia _
chemiczna ! l ! Ui l ’ - ) 045

39. | Telekomunikacja 1 1 1075]075] 05 - 5 - 1025
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40. | Transport | 1 05 1075] 05 [ 05 E - - 0,25
el i, s v forslors|os | - | - | - | - [o2s

i inzynieria produkcji ’
42. | Zarzadzanie

bezpinszencimem L] bl lors|os | - | - | - |oa2s

infrastruktury

krytycznej

Kierunki

licencjackie
43. | Administracja 075105 1]05 (075 05 |075]075] 0,75 | 0,75 | 0,75
44. | Matematyka 15105105 ] 051051 05 . E - 0,25

Matematyka i analiza 1,5 0.5 0,5 0.5 0.5 0.5 . . i 0.25
45. | danych

Zarzadzanie 1 0,75 | 0,75 | 0,75 | 0,75 | 0,75 - - - 0,50
46.

¢) Tabela 2.3 otrzymuje brzmienie:

»Tabela nr 2.3. Kierunki studiowania oraz zawody dla ktérych, w procesie obliczania
punktow kwalifikacyjnych, moga by¢ uwzgledniane oceny z dyplomu potwierdzajacego
uzyskanie kwalifikacji zawodowych na poziomie technika.

Nazwa zawodu W WG ik
(Rozporzadzenie Ministra Symbol e pdl Zynnt
L.p. Nazwa kierunku Edukacji Narodowej z dn.7 cyfrowy BOWY €8 DetIE L
L kwalifikacji
lutego 2012 r., z péin. zawodu )
5 . zawodowych
Zmianami) .)
Technik automatyk 311909 0,75
| Automatyka i robotyka | Technik elektronik 311408 0,75
| (WEITI) Technik informatyk 351203 0,75
Technik mechatronik 311410 0,75
Technik automatyk 311909 0,75
" f\‘[‘_m‘“a‘y::a* robotyka i  Technik mechatronik 311410 0,75
2. intormatyka - . .
przemystowa T'echnik elektronik 311408 0,75
Technik informatyk 351203 0,75
3 Automatyka i robotyka | Technik mechatronik 311410 0,75
" | stosowana
Technik automatyk 311909 0,75
4. | Budownictwo Technik budownictwa 311204 0,75
i Budownictwo (PW Technik budownictwa 311204 0,75
5. )
Filia w Plocku) Technik drogownictwa 311206 0,75
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Technik urzadzen sanitarnych  [311209 0,75
Technik ekonomista 331403 0,75
6 Ekonomia (PW Filia - —
* | w Plocku) Technik rachunkowosci 431103 0,75
Technik handlowiec 522305 0,75
Technik elektryk 311303 0,75
7. | REksmeEilhsE Technik elektronik 311408 0,75
Technik mechatronik 311410 0,75
Technik automatyk 311909 0,75
Technik automatyk 311909 0,75
Technik elektronik 311408 1
:I‘echmk elejktromkl P 311411 0.75
g i informatyki medycznej
u . l -
ertrontka Technik informatyk 351203 0.75
Technik mechatronik 311410 0,75
Techm!( szv.'a.rokopasm.owej. 311412 0.75
komunikacji elektronicznej
Technik elektroenergetyk 311302 0.75
transportu szynowego
Technik elektryk 311303 0,75
9. | Elektrotechnika Technik energetyk 311307 0,75
Technik elektronik 311408 0,75
Technik mechatronik 311410 0,75
Technik automatyk 311909 0,75
10. | Energetyka Technik energetyk 311307 0,75
Il. |Geodezjai Kartografia [Technik geodeta 311104 0,75
Technik teleinformatyk 351103 0,75
12. | Informatyka stosowana
Technik informatyk 351203 0,75
L Technik elektroniki _
13. In_zymerla i informatyki medycznej St 0,12
Biomedyczna = -
Technik elektroradiolog 321103 0,75
Technik urzadzen sanitarnych 311209 0,75
Technik inzynierii sanitarnej 311218 0,75
Inzynieria srodowiska
(Wydzial Instalacji I i3 .
14 |Budowlanych, Z:g";‘t“,gﬁdnf\;‘i;ﬁf:.‘em"“’ 311930 0,75
" | Hydrotechniki gety )
i Inzynierii o ;
Srodowiska) Tl"eclhml\ chlg_dmctwa 311929 0,75
i klimatyzacji
Technik gazownictwa 311913 0,75
Technik budownictwa wodnego | 311205 0,75
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Technik gazownictwa 311913 0,75
15 anynifl:r'ia srodowiska Technik u}'zqdzer'l.i sys.teméw 311930 0,75
(PW Filia w Plocku) energetyki odnawialnej
Technik urzadzen sanitarnych [ 311209 0,75
16 Lotnictwo Technik mechanik lotniczy 315317 0,75
i kosmonautyka Technik awionik 315316 0,75
Technik automatyk 311909 0,5
Technik budownictwa 311910 0.75
okretowego
Technik elektronik 311408 0,5
Technik elektryk 311303 0,5
Technik energetyk 311307 0,5
Mochaniiaibud Technik informatyk 351203 0,5
echanika i budowa - -
17. | maszyn (PW Filia Technik mechanik 311504 0,75
w Plocku) Technik mechanizacji rolnictwa 311515 075
i agrotroniki 2
Technik pojazdow 311513 0,75
samochodowych
Technik mechanik okretowy 315105 0,75
Technik mechatronik 311410 0,75
Technik ulrzqdzen_l systemow 311930 0.5
energetyki odnawialnej
o Technik hutnik 311704 0,75
Mechanika i budowa  ['peop ik G dlewnik 311705 0,75
18. | maszyn (Wydzial - : %
Inzynierii Produkcji) Technik mechanik 311504 0,75
Technik Mechatronik 311410 0,75
Technik pojazdow 311513 I
samochodowych
Technik mechanik 311504 0,75
Mechanika Pojazdow Mechanik automatyki
19. 1, Maszyn Roboczych przemyslowej i urzadzen 731102 0,75
precyzyjnych
Technik transportu kolejowego [311928 0,75
Technik transportu drogowego |311927 0,5
Technik mechatronik 311410 1
Mechatronika . =
20. | Pojazdéw i Maszyn Technik elektronik 311408 0,75
Roboczych Technik automatyk 311909 [y
Technik informatyk 351203 0,75
Technik automatyk 311909 0,75
51 —— Technik elektronik 311408 Q75
¥ echatron
Sl Technik informatyk 351203 0,75
Technik mechatronik 311410 0,75
22. | Ochrona srodowiska Technik ochrony srodowiska 325511 0,75
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o Technik papiernictwa 311601 0,75
23 Papiernictwo - - -
" |i poligrafia Technlklgraﬁk: i poligrafii 311943 |
cyfrowej
Robotyka i automatyka ; :
24. (WMEIL) Technik mechatronik 311410 0,75
Technologia chemiczna | Technik technologii chemicznej | 311603 0,75
23 (PW Filia w Plocku)
il Technik analityk 311103 0,75
Technik elektronik 311408 0,75
Technik informatyk 351203 0,75
Technik programista 351406 0,75
| Telek o ; .
26 elekomunikacja Techm!( sz::::_rokopasm_owej. 311412 0.75
komunikacji elektronicznej
Technik teleinformatyk 351103 0,75
Technik telekomunikacji 352203 0,75
Technik budowy drég 311216 0,75
Technik gazownictwa 311913 0,75
Technik technologii chemicznej | 311603 0,75
Zarzadzanie Technik energetyk 311307 0,75
o, || REERlesEENSmIEN Technik pozarnictwa 311919 0,75
infrastruktury - -
krytycznej Technik teleinformatyk 351103 0,75
Technik telekomunikacji 352203 0,75
Technik transportu kolejowego [311928 0,75
Technik transportu drogowego |311927 0,75

3) wzalaczniku nr 3 do uchwaty, Tabela 3.1 otrzymuje brzmienie:
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., Tabela 3.1. Parametry dla opisu zasad przyje¢ na studia II stopnia

Kierunki studiow w jezyku polskim
Parametr procedury A B C D E
Min wyath | o Sposéb
Lp. Kisiink : ydz.!au’/ Kierunki studidw o zblizonym profilu Prc:-r:edun.r studidw. dla preferen- kwaliftkacji
Kolegium programowym kwalifikacyjna uzyskania &
arelersil cyfnych kandydatiw
Budownictwo; Ekonomia; Europeistyka;
Finanse i rachunkowos¢, Geodezja i
kartografia; Gospodarka przestrzenna; Inz. analiza
1. | Administracia Administracji i Nauk 2:"‘5"“‘5’1": Schrany ‘::;';;fm““'j Oehrony | aitisowana db 80 ;’;‘;";’;‘.‘;““’
Spolecznych Zarzagdzanie; Zarzadzanie i inzynieria kwalifikacyjna
produkeji; Inzynieria zarzadzania; Politologia;
Prawo.
analiza
2. | Architektura Architektury Architektura 1 urbanistyka. Zroznicowana bdb 60 dokumentow
oraz egzamin
Elektrotechnika, Elektronika i tele 1k
Fizyka techniczna; Fizyka; Informatyka; analiza
G ., | Informatyka stosowana; Informatyka i systemy S
< :‘\;:sz;::a f;;:;::zk'r: :;‘:hmk informacyjne; Inzynieria bi dyczna; Zroznicowana db 80 ;iolfumenmw
Yy Matematyka; Mechatronika pojazdéw i maszyn k“’;';?:.’:" _
rob ch; Teleinformatyka; Robotyka bl L
i automatyka.
Elektronika 1 telekomunikacja; Elektrotechnika; i
Automatyka Informatyka; Informatyka stosowana, ;ni o
4. 1. . Elektryczny Informatyka i systemy informacyjne; jednolita DSLMERITY
i robotyka stosowana A 3 T /rozmowa
Mechatronika; Mechatronika pojazdow kwalifikacyi
i maszyn roboczych. A LIERCYINA
;t";?:::g:?:]a Mechanika i budowa maszyn; Mechanika :nihza ;
ol i g Inzynierii Produkcji | i projektowanic maszyn; Mechanika pojazdéw | zroznicowana db 60 = UmERIOW
P : i1 maszyn roboczych. b
produkcyinych kwalifikacyjna
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;::t;m:;yka, Elektrotechnika, Mechanika 1 budowa maszyn; analizs ;

6. |robeny Mechatroniki Mect ika; Mechatronika pojazdo zroEnicowana db 60 dokumentaw
i informatyka ; toszich ¥a frozmowa
przemyslowa ! MASZYTI TobocTyen. kwalifikacyjna

Instalacp ;
Budowlanych, Inzynieria srodowiska; Biotechnologia; analiza ;
7. | Biogospodarka Hydrotechniki Technologia chemiczna; Inzyniena chemiczna | zroznicowana db 80 dokumentow/ro
i Ingynierii i procesowa; Inzynieria materialowa, SHOME. o
Srodowiska kwalifikacyjna
Inzynieria chemiczna i procesowa; Inzynieria analizy .
8. | Biotechnologia Chemiczny materiatowa; Inzyniena. srodowiska; jednolita dokumentéw
Technologia chemiczna, ’rroz“?'owa .
kwalifikacyjna
Budowa .
i eksploatacja Ingymierii Ladows: sn:ll‘hza ;

9. | infrastruktury e S aNE) Budownictwo, Transport. zZromicowana db 80 OMUMSFRGw,
transportu oraz Transportu fmzmowa .
szynowego kwalifikacyjna

analiza

10. | Budownictwo Inzynicrii Ladowej | tylko Budownictwo. aréznicowana db 80 oy

/rozmowa
kwalifikacyjna
Budownictwa,
. Mechaniki Architektura; Architektura i urbanistyka, : . analiza
1L |:Budowatictwa i Petrochemii (PW Inzynieria srodowiska. jednolita dokumentow
Filia w Plocku)
Nauk Ekonomicznych | Finanse i rachunkowosc; Migdzynarodowe anafize i
12. | Ekonomia i Spotecanych (PW stosunki gospodarcze; Zarzadzanie; Inzynieria | zroznicowana db 80 :jok“"m"luw
Filia w Plocku) zarzadzania; Zarzadzanie i inzynieria produkeji. AT
kwalifikacyjna
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Elektronika

Elektroniki i Technik
Informacyjnych

Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana, Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych; Automatyka,
robotyka i informatyka przemyslowa;
Elektronika i telel ikacja; Elek hinib
Fizyka techniczna; Fizyka; Informatyka;
Informatyka stosowana, Informatyka i systemy
informacyjne; [nzynieria biomedyczna,

X1

onika; A a
pojazdow i maszyn roboczych;
Teleinformatyka, Robotvka i automatyka.

L
vka;

Elektrotechnika

Elektryczny

ZroZNicowana

db

80

analiza
dokumentow
/rozmowa
kwalifikacyjna

Automatyka i robotyka, Automatyka i robotyka
stosowana; A yzacja i rot 5
procesow produkeyjnych; Automatyka,
robotyka i informatyka przemystowa;
Elektronika i telekomunikacja; Energetyka;
Informatyka; Informatyka i systemy
informacyjne; Informatyka stosowana;
Mechatronika; Mechatronika pojazdow

i maszyn roboczych, Robotyka i automarvka.

Energetyka

Mechaniczny
Energetyki
i Lotnictwa

Jjednolita

analiza
dokumentow
/rozmowa
kwalifikacyjna

Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana, Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych, Automatyka,
robotyka i informatyka przemyslowa;
Elektronika; Elektrotechnika; Informatyka;
Informatyka i systemy informacyjne;
Informatyka stosowana; Inzynieria chemiczna

1 procesowa; Inzynieria materialowa; Inzynieria
srodowiska; Lotnictwo 1 kosmonautyka;
Mechanika i budowa maszyn; Mechanika

i projek i yn; Mechanika pojazdow
1 maszyn roboczych; Mechatronika,
Mechatronika pojazdiw | maszyn roboczych,
Transport; Robotyka i automatyka.

Fizyka techniczna

Fizyki

ZroZnicowana

db

80

analiza
dokumentow
oraz egzamin

Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka

. Aut zacja i robotyzacja
procesow produkeyinych, Automatyka,
robotyka i informatyka przemyslowa;
Elektronika, Elcktrotechnika; Energetyka;
Fizyka; Fizyka medyczna, Fotonika;

jednolita

analiza
dokumentow
{rozmowa
kwalifikacyjna

Strona 14 z 25



Informatyka; Informatyka i systemy
informacyjne; Informatyka stosowana;
Inzyniena biomedyczna, Inzyniena
materialowa; Inzynieria nanostruktur;
Lotnictwo i kosmonautyka; Matematyka,
Mechatronika; Mech ika pojazdo
1 maszyn roboczych; Nanotechnologia;
Podstawy nauk technicznych; Teleinformatyka;
Robotyka i automatyka.

Geodezja R . ) . . . . o analiza
17. {kartoarafii Geodezji i Kartografii | Geoinformatyka — kierunek inzynierski. Zroznicowana db 80 dokumentow
fegzamin
Administracja; Architektura i urbanistyka; analiza
8. Gospodarka Grodezi i Kartografit J\rcl_lilckturu kra_‘iobr_azu_: Geodezja i ka_n.ogr:lﬁa'. s db 20 dokumentow
przestrzenna Geoinformatyka; Inzynieria zarzadzania; frozmowa
Zarzgdzani kwalifikacyjna
Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
;A yzacja i robotyzacja
procesow produkcyinych; Automatyka,
robotyka i informatyka przemyslowa,
Elektronika i telekomunikacja, analiza
Elektroniki i Technik | Teleke ikacja; Elektr hnika; Fizyka ] dokumentow
1% | Tnformacyka Informacyjnych techniczna; Fizyka; Informatyka stosowana; Sobiistakaidadiks b 80 /tozmowa
Informatyka i systemy informacyjne; kwalifikacyjna
Inzynieria biomedyczna, Matematyka;
Mechatronika, Mechatronika pojazdow
i maszyn roboczych; Teleinformatyka;
Robotyka i vka
Automatyka i robotyka, Automatyka 1 robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych, Automatyka,
robotyka 1 informatyka przemystowa;
Informatyka . Elcktronika, Elcktrotechnika; Fizyka; Fizyka analiza
20, | i systemy Mmcmﬂwl_“ 1 Nauk techniczna; Informatyka; Informatyka ZOINICOWANA db 80 dokumentow /
; . Informacyjnych gt : !
informacyjne stosowana, Inéynieria biomedycana, egzamin

Matematyka; Mechatronika; Mechatronika
pojazdow | maszyn roboczyeh,
Teleinformatyka, Telekomunikacja; Ingynieria
i analiza danych; Robotyka i vka.
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Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka

sto s A yzacja i robotyzacja p——
2 procesow produkeyjnych; Automatyka, -
20 l?rorr:m}u Elcktryczny robotyka 1 informatyka przemyslowa; Jednolita fokumemow
Ssowens Elekironika i telekomunikacja; Elektrotechnika; pama_
Mechatronika; Meck itk i il kwalifikacyjna
i maszyn roboczych; Robotvka i automatyka.
Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana;, Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkcyjnych; Automatyka,
robotyka i informatyka przemyslowa; )
s Elekironiki i Technik Elektronika i telekomunikacja; Elektrotechnika; :.n;hza s
22, b‘.‘z”“ ) Fizyka techniczna; Fizyka; Informatyka; zromicowana db 80 ganmeRnw
iomedyczna Informacyjnych e 4 PR /tozmowa
Informatyka i systemy informacyjne; Kwali 2
Informatyka stosowana; Matematyka; walifikacyjna
Mechatronika; Mechatronika pojazdow
1 maszyn roboczych; Teleinformatyka,
Robotyka i automatyka
Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych; Automatyka,
robotyka i informatyka przemystowa; 5
abiiniis Elektronika i telekomunikacja; Elektrotechnika 31:]"“ -
23. b.zy Mechatroniki Fizyka techniczna; Fizyka; Informatyka; zZroznicowana db o0 ORUMER oW
iomedyczna P " Nz frozmowa
Informatyka i systemy informacyjne; kwalifikacyi
Informatyka stosowana; Matematyka; T acyIne
Mechatronika; Mechatronika pojazdow
i maszyn roboczych; Teleinformatyka;
Raobotyka i automatyka
Biotechnologia; Inzynieria materialowa; analiza
24 Fntyni:rja chemiczna ¥r|z}11|:rii C!_’lcmicmej Inzynieria hiomedycz'ns: Tec_hnologiln o . b 80 FInkumenlé-w
i procesowa i Procesowej chemiczna; Ochrona srodowiska; Inzyniena /rozmowa
srodowiska kwalifikacyjna
Automatyka 1 robotyka; Automatyka i robotyka i
Inzynicria pojazdow | o hodaw stosowana, Elektromobilnoi¢; Elektrotechnika; :"i'z" .
25. | elektrycznych bl Mechatronika pojazdow i maszyn roboczych; jednolita ORUMENI03Y
i hybrydowych iMaszyn Roboczych Mechanika pojazdow | maszyn roboczych, frozmows
! kwalifikacyjna

Transport, Robotyka i automatyka.
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Energetyka; Fizyka techniczna; [nzynieria
biomedyczna; Inzynieria chemiczna i

analiza

2. Inzyn;:nn anym_ern ) ?:ocfsmra:l Melcl:a_mka l_budowa |!mszyn'. . L — db 20 dokumentow
materiatowa Materialowej aiproj maszyn; Mechanika /rormowa
pojazdow i maszyn roboczych; Technologia kwalifikacyjna
::;ﬂi?::rlych snalize
27 Ilrl.z:}"nlz.nn Hydrotechniki I'iudowl_uctwa', Energetyka, Ochrona S GR b 80 dokumentow
srodowiska Ciis srodowiska. /rozmowa
Srodowiska kwalilikacyjua
analiza
[nzynieria ; T : . ; i dokumentow
4 S ;
28, Zaczsizanii Zarzadzania Wszystkie kierunki techniczne; Zarzadzanie. Zroznicowana db 80 o
kwalifikacyjna
Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkcyjnych; Automatyka,
robotyka i informatyka przemyslowa;
Elektronika; Elektrotechnika; Energetyka;
F “r . Mechaniczny Informatyka; Informatyka i systemy analiza
29, Ir'l'::m:t:o LU Energetyki informacyjne; Informatyka stosowana; Zrodnicowana db 80 dokumentow
ty 1 Lotnictwa Inzynieria materialowa; Inzynieria srodowiska; oraz egzamin
Mechanika i budowa maszyn, Mechanika
i projektowanic maszyn; Mechanika pojazdow
1 maszyn roboczych; Mechatronika;
Mechatronika pojazdow i maszyn roboczych;
Transport; Robotyka i automatyka.
TP Fizyka; Informatyka; Informatyka i systemy analiza
30. | Matematyka Mul:matylg LPiauk informacyjne; Informatyka stosowana, ZIOZRICOWana db 80 dokumentow /
Informacyjnych T : ;
[nZynieria 1 analiza danych egzamin
Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja ;
; - ] analiza
i ) procesow produkeyinych; Automatyka, : .
Mechanika i budowa e " s : . ; dokumentow
3, Inzymierii Produkeji robotyka i informatyka preemyslowa; jednolita
maszyn frozmowa

Papiernictwo i poligrafia, Inzynieria
zarzadzania, Zarzadzanie i inzynieria
produkciji; Robotyka i automatyka.

kwalifikacyjna
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Mechanika i budowa
maszyn

Budownictwa,
Mechaniki

i Petrochemii ( PW
Filia w Plocku)

MMechat ika; Mech onika pojazds

1 maszyn roboczych; Automatyka i robotyka;
Automatyka 1 robotyka stosowana,
Automatyzacja i robotyzacja procesow
produkeyjnych; Automatyka, robotyka

i informatyka przemyslowa, Robotyka

i automatyka.

Jednolita

analiza
dokumentow

33.

Mechanika
i projektowanie
maszyn

Mechaniczny
Energetyki
i Lotnictwa

Automatyka i robotyka, Automatyka i robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych; A yka,
robotyka i informatyka przemystowa;
Elektronika; Elektrotechnika; Energeryka,
Informatyka; Informatyka i systemy
informacyjne; Informatyka stosowana;
Inzyniena biomedyczna, Iniynieria
materiatowa; Inz srodowiska; Lotnictwo

M onika; Mech ika
pojazdow | maszyn roboczyeh; Transport;
Robotyka 1 automatyka.

i ke vka;

Zroznicowana

db

60

analiza
dokumentow
oray cgzamin

34,

Mechanika pojazdow
i maszyn roboczych

Samochodow
i Maszyn Roboczych

Mechatronika; Mechatronika pojazdow

1 maszyn roboczych; Automatyka i robotyka ;
A yka i robotyka ,
Automatyzacja i robotyzacja procesow
produkeyjnych; Automatyka, robotyka

i informatyka przemysfowa, Transport;
Robotyka i automatyka.

Jednolita

analiza
dokumentow
/rozmowa
kwalifikacyjna

Mechatronika

Mechatroniki

Automatyka 1 robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych; Automatyka,
robotyka 1 informatyka przemystowa;

hnika; Mechanika i budowa maszyn;
ika i projel ic maszyn; Mechanika
pojazdow i maszyn roboczych; Robotyka
I automatyka.

1it
Elektre
Mech

zZrénicowana

db

analiza
dokumentow
/rozrmowa
kwalifikacyjna
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A ka i robotyka; A ka 1 robotyka

stosowana; Automatyzacja i robotyzacja

Mil:chat'ronlika S Ty proccsﬁwlqrudukc}jnych; Aulomtylfn, ; ; Toit:nacméw
36, | pojazdow 1 maszyn ; robotyka i informatyka przemystowa; Jjednolita
i Maszyn Roboczych s i : /rozmowa
roboczych Mechanika i budowa maszyn; Mechanika ; ;
Sk o ; ; St kwalifikacyjna
1 projektowanie maszyn; Mechanika pojazdow
1 maszyn roboczych; Robotyka i automatyka,
Instalacji il
Budowlanych, dokunmentow
37. | Ochrona srodowiska | Hydrotechniki Biotechnologia, Inzynieria srodowiska, ZroFnicowana db 80 e
ynmicelt kwalifikacyjna
analiza
38. fg;fg”r';‘ﬁ‘:’“ Inzynierii Produkeji | Tylko Papiernictwo i poligrafia. jednolita f;;';:‘;ﬂ"“’
kwalifikacyjna
Elektronika; Elektrotechnika; Energetyka;
Informatyka; Informatyka i systemy
Robotyka Mechaniczny informacyjne Inzynieria biomedyczna; analiza
39 | i automatyka Energetyki Inzynieria materialowa; Inzynieria srodowiska; | zroznicowana db 80 dokumentow
i Lotnictwa Lotnictwo i k yka; Mechanil oraz egzamin
i budowa maszyn; Mechatronika; Transport;
A ka i robotyka.
analiza
a0, Technologia Ehemitzny Eiutechnololgiu:lchlcn'llia: In'zy_nicrin chemiczna sl dokumentow
chemiczna i procesowa; Inzynicria matenalowa. /rozmowa
kwalifikacyjna
Budownictwa,
4 Technologia Mechaniki i Inzynieria chemicazna i procesowa; Chemia — iadnolita analiza
" | chemicina Petrochemii ( PW kierunek inzynierski , ] ! dokumentow
Filia w Plocku}
Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych; Automatyka, analiza
i Elektroniki i Technik | robotyka i informatyka przemystowa; I dokumentow
42, | Telekanjunikaciy Informacyjnych Elektronika 1 tclckomunFi'kacjn; Elcktrotechnika; | ZoZnieowana L 80 /rozmowa

Fizyka; Informatyka; Informatyka stosowana;
Informatyka i systemy informacyjne; Inzynieria
biomedyczna;, Matematyka; Mech ika;

kwalifikacyjna
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Mechatronika pojazdow i maszyn roboczych;
Teleinformatyka;, Robotyka i automatyka,

analiza
43, | Transport Transportu Wiszystkie kierunki techniczne, ZroZnicowana db 80 ;iokumenlow
rozmowa
kwalifikacyjna
Administracja, Bezpieczefistwo Publiczne, st
44, | Zarzadzanie Zarzadzania Ekonomia, Finanse i rachunkowos¢, ToFnicowana db 80 tnenty
Zarzadzanie i Inzynieria produkcji. TormewE.
kwalifikacyjna
‘{m‘.‘d“‘“,'e - Wszystkie kierunki inzynieryjno-tect N analiza .
45, || Posmisgeetistwem Zarzadzania kicrunki inzynierskic zwigzane z zapewnieniem | © v db w deRmpting
| infrastruktury zan o i 1y e 4 k:ypcso“wm /tozmowa
krytycane) ¥ buals kwalifikacyjna
Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana, Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych; Automatyka, analiza
Zarzgdzanie L . robotyka i informatyka przemystowa; oz dokumentow
36, i inzynieria produkeji Inzynierii Produkcji Mechanika i budowa maszyn; Mechanika EREERRIR db 60 /rozmowa
i projel ie maszyn; Mechanika pojazdow kwalifikacyjna
i maszyn roboczych; Papierictwo i poligrafia;
Zarzadzanie; Robotyka i automatyka,
Kierunki studidw w jezvku angielskim
- 3 Min. wynik = X i
h’""."'k' ot . kierunki studidw o zblizonym profilu Pracedura studidw. dia ionljsc | Gpondd 5
angloj¢zyczna Wydzial 5 + preferen- | kwalifikacyi
e viaTaki programowym kwalifikacyjna uzyskania exjnych kandydatin
P preferencii Hny
analiza
Architecture ; s s : " dokumentow
47, IArchitektura Architektury Ar e and Urban | 2. jednolita

0raz rozmowa
kwalifikacyjna
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Automatyka i robotyka, Automatyka

i robotyka stosowana; Automatyzacja

i robotyzacja procesow produkeyjnych,
Automatyka, robotyka i informatyka
przemyslowa, Elektronika, Elektrotechnika;

‘Eer(_:-spaclc Mechaniczny Energetyka; Informatyka; Informatyka analiza
ngineering ; . . : . "
48 Tt Energetyki i systemy informacyjne; Informatyka Jjednolita dokumentow
i knsmonatiylia i Lotnictwa ::‘toslownln.a; I:l?ynllen_a‘ mfnLcﬁJnJowa; [nzyn!:na oraz egzamin
a, A1 maszyn;
Mechanika i projektowanie maszyn; Mechanika
pojazdow 1 maszyn roboczych, Mechatronika;
Mechatronika pojazdow 1 maszyn roboczych;
Transport, Robotyka i automatyka.
Bictechiolo Inzynieria chemicina i procesowa, Inzynieria :n:liza ,
49, 3 £y Chemiczny materialowa, Inzyniena srodowiska, jednolita oxmEnto
/Biotechnologia 5 L /roemowa
Technologia chemiczna. S
kwalifikacyjna
analiza
Civil Engincering — X . - ; . . dokumentow
50, TBudswaictwsl Inzynierii Lgdowej Tylko Budownictwo lub Civil Engineering. Jjednolita Py
kwalifikacyjna
Al vka i robotyka; A ka
i robotyka st 2 zacja
i robotyzacja procesow produkeyjnych;
Automatyka, robotyka i informatyka i
Computer Science SR b przemystowa; Elektronika i telekomunikacja; wplizar
Elektroniki i Technik ot Lo Elal it : - dokumentow
51. | /Informatyka : T ja; Elektr 1; Fizyka Zromicowana db 80 F
Informacyjnych 2 i . . /tozmowa
techniczna; Fizyka; Informatyka stosowana; Jwalifikacyi
Informatyka i systemy informacyjne; Inzynieria bt L
biomedyczna, M. yka; Mechatronika;
Mechatronika pojazdow 1 maszyn roboczych;
Teleinformatyka;, Robotyka i automatyka,
Automatyka i robotyka;, Automatyka i robotyka
Computer Science stosowana;, Automatyzacja i robotyzacja
and Information . . procesow produkeyjnych; Automatyka, analiza
52. | Systems/nformatyka f:?““':"":‘ i r;“““ O TG s P Gz db 80 doksentéw /
1 systemy ki e Elektronika; Elektrotechnika; Fizyka, Fizyka cgzamin
informacyjne techniczna, Informatyka, Informatyka

stosowana; Ineynieria bi

3 H
lyczna,

Strona 21 z 25



Matematyka, Mechatronika, Mechatronika
pojazdow i maszyn roboczych,
Teleinformatyka; Telekomunikacja;, Robotyka
1 vka.

Data Science /

A ka i robotyka; Aut vka

i robotyka stosowana; Automatyzacja

i robotyzacja procesow produkeyjnych,

A ka, robotyka 1 infi yka
przemystowa; Bioinformatyka; Elektronika;

v oA i . 1 analiza
s3. | Inzynicria i analiza Malemntyl_n i Nauk Elcklml:chnllka, Fizyka, Fizyka Ic:hll'llr.zna. B db 80 dokumentow /
Informacyjnych Informatyka; Informatyka stosowana; ;
danych : : s egzamin
Informatyka 1 systemy informacyjne;
Inzynieria biomedyczna; Matematyka;
A 1 iX} + 1
yYhd v a3
Mechatronika pojazdow 1 maszyn roboczych;
Robotyka 1 yka
Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana; Automatyzacja i rob 1]
procesow produkeyjnych; Automatyka, i
Electrical robotyka i informatyka przemystowa; ::::3 %
54. | Engineering Elektryczny Elcktronika i telekomunikacja, Energetyka; Jjednolita i :: kit
/Elektrotechnika Informatyka, Informatyka i systemy _ it
. i S, kwalifikacyjna
informacyjne; Informatyka stosowana;
Mechatronika, Mechatronika pojazdow
i1 maszyn roboczych; Robotyka i automatyka.
— Instalacji ;
Environmental Budowlanych analiza
5% En]?,m:‘cr!ng Hydrotechniki I?udowplctwo. Energetyka, Ochrona G db 80 dokumentow
/Inizyniena Elnsyiices srodowiska. /rozmowa
Srodowiska/ Sicdmiska kwalifikacyjna
Geodesy and ; - i o analiza
56. | Cartography/Geo- Geodezji i Kartografit Gcm}'lformatyka. chm:lt}f.kfl. _Gefnnl'o_rmaqa. Jjednolita dokumentow
it Nawigacja - tylko kierunki inzynierskie. <
dezja i kartografia legzamin
Energetyka, Fizyka techniczna; Inzynieria
Material Science and biomedyczna;, Inzynieria chemiczna analiza
57 Enlgm_eerllng.-‘ [ntym_cnl . i procesowa, Mc!:ha.mka i budowa maszyn; ) T db 80 dokumentow
Inzynieria Materialowej Mechanika i projektowanie maszyn, Mechanika /tozmowa
materialowa pojazdow 1 maszyn roboczych; Technologia

chemiczna.

kwalifikacyjna
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Management and

Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
stosowana, Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyinych; Automatyka,

analiza

Production o : o
58. | Engineering Inzynierii Produkeji :c:bo.ly k‘.‘.‘ﬂ".“:“n?myka przcn'.ly\s'lma:ra, 5 Jjednolita ;iol.zumer:ltow
[Zarzgdzanie b St RN SR e
o2 o " 1 projektowanie maszyn; Mechanika pojazdow kwalifikacyjna
i inzynieria produkeji : rl B
i maszyn roboczych; Papiernictwo i poligrafia;
Zarzadzanie, Robotykai vka
Mechanics of Mechatronika; Mecl ika pojazdo
Vehicles and 1 maszyn roboczych; Automatyka i robotyka; ali
Constuction i Automatyka i robotyka stosowana; s
. Samochodow phictadey 3 . ) ) dokumentow
59. | Machinery § Miszve Robocaveh A yzacja i YZAC)a Procesow Jednolita i
/Mechanika : 4 ¥ produkeyjnych; Automatyka, robotyka I:OZT?:'“. .
pojazdow | maszyn i informatyka przemyslowa; Transport; Wiacy R
roboczych Robotyka 1 automatyka.
Automatyka i robotyka, Automatyka i robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyjnych; Automatyka, analiza
Mechatronics s robotyka i informatyka przemyslowa; . dokumentow
80; /Mechatronika Mecharsoniki Elektrotechnika, Mechanika 1 budowa maszyn, Jedniolita /tozmowa
Mechanika i projektowanie maszyn; Mechanika kwalifikacyjna
pojazdow i maszyn roboczych, Robotyka
i automatyka.
A yka i robotyka; A vka i robotyka
stosowana, Automatyzacja i robotyzacja
procesow produkeyinych; A vka, }
robotyka 1 informatyka przemystowa; Z“T(hu S
61. | Photonics /Fotonika | Fizyki Elektronika, Elektronika i telekomunikacia, jednolita Foxumentosw
p s W 2 /rozmowa
Elektrotechnika, Fizyka, Fizyka techniczna, ; i
R A kwalifikacyjna
Inzynieria biomedycana, Inzyniena
materialowa, Mechatronika, Teleinformatyka,
Telekomunikacja; Robotyka i ka
Automatyka i robotyka; Automatyka 1 robotyka
stosowana; Automatyzacja i robotyzacja
) ) Mechaniciy pmccs(’:w_grodukcyjnych: Automatyka, —
62 Power Engineering Eiéractyki robotyka i informatyka przemyslowa; iednalita dekaiitisnta
" | /Energetyka i'Lol.nictwa Elektronika, Elektrotechnika; Informatyka; ]

Informatyka i systemy informacyjne;
Informatyka stosowana; Inzynieria chemiczna

1 procesowa; Inkvniena matenatowa; Ingynieria

oraz cgzamin
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srodowiska; Lotnictwo i kosmonautyka;
Mechanika i budowa maszyn; Mechanika

1 projektowanie maszyn; Mechanika pojazdow
i maszyn roboczych; Mechatronika;

Mecl ika pojazdow i yn roboczych;

Transport; Roim‘g.rka i vka.

Automatyka i robotyka; Automatyka i robotyka
LA yzacja i robotyzacja
dukeyjnych; A vka,
robotyka i informatyka przemystowa;

proc

analiza
63 Telecommunications | Elektroniki i Technik | Elektronika i telekomunikacja; Elektrotechnika: N db 80 dokumentow
* | /Telekomunikacja Informacyjnych Fizyka; Informatyka; Informatyka stosowana; /rozmowa
Informatyka i systemy informacyjne; Inzynieria kwalifikacyjna
biomedyczna; Matematyka; Mechatronika;
Mechatronika pojazdow | maszyn roboczych;
Teleinformatyka, Robotyka i automatyka
analiza
64. | TransporvTransport | Transportu Wizystkie kierunki techniczne, omicowana db 80 e
/rozmowa
kwalifikacyjna
Automatyka i robotyka; Automatyka
i robotyka stosowana; Automatyzacja
1 robotyzacja procesow produkeyjnych;
Automatyka, robotyka i informatyka
przemystowa; Elektronika; Elektrotechnika;
New Generation Informatyka; Informatyka i systemy .
Power Engineering Mechaniczny informacyjne; Informatyka stosowana; Ana)izs .
65, |and Energy Markets Energetyki Iniyniena chemiczna 1 procesowa; Zroznicowana db 40 dokumenties
/Energetyka nowej i Lotnictwa Inzynieria materialowa; InZynieria srodowiska; ’_‘mm’.m_ <
generacji Lotnictwo 1 ke vka; Mechanika kwalifikacyjna

i budowa maszyn, Mechanika i projektowanie
maszyn, Mechanika pojazdow i maszyn
roboczych; Mechatronika; Mechatronika
pojazdow | maszyn roboczych; Transport;
Robotyka i automatyka,
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§2

Uchwala wchodzi w zycie z dniem podjecia.

Sekretarz Senatu

L, et ele

mgr Beata Dobrzeniecka

Rektor

prof. dr hab. in

Jan Szmidt
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